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REZUMAT

Proiectul contine  pagini, de imagini, tabele si surse bibliografice.

Cuvinte cheie: parcare Auto, motoare de actionare, limitatoare de cursa, contactoare,
intrerupdtoare automate de protectii, agregat Diesel-Generator, controler de automatizare,
soft de programare

Scopul principal al proiectului: Scopul principal al tezei consta in analiza unei parcari
chineze cu 4 etaje, construita in incinta FEIE UTM, si completarea ei cu informatii
tehnice, care lipsesc in proiectul chinez, in primul rdnd, in ceea ce privesc calculele de

putere ale actionarilor electrice si programul de automatizare generala al controlerului
PLC OMRON utlizat.

Este facut un studiu al componentelor principale ale parcarii Auto, construite in incinta
FEIE UTM cu toate componentele venite din China: metalice, electromecanice, electrice,
electronice si de automatizare, efectuat pe tot parcursul ei de constructie si de introducere
in exploatare. Sunt verificate, prin calcule, puterile motoarelor electrice utilizate. Sunt
descrise toate schemele de comanda §i protectie a motoarelor, precum si ale controlerului
de automatizare. Sunt descise dulapurile electrice de alimentare cu energie electrica, fiind
ales si un agregat Diesel-Generator in calitate de sursa autonoma de energie electrica.
Sunt descrise modulele controlerului japonez CP1E Omron si principiile lui de
programare. In final, sunt aduse unele aspecte tehnico-economice.



SUMMARY

The project contains  pages, 1images, tables and  bibliographic sources.

Keywords: Car parking, drive motors, stroke limiters, contactors, circuit breakers, Diesel-
Generator set, automation controller, programming software

The main aim of the project: The main purpose of the thesis is to analyze a 4-storey
Chinese car park, built on the premises of FEIE UTM, and to supplement it with technical
information, which is missing in the Chinese project, first of all, regarding the power
calculations of the electric drives and the program. general automation of the used
OMRON PLC controller.

A study 1s made of the main components of the car park, built on the premises of FEIE UTM
with all the components coming from China: metallic, electromechanical, electrical,
electronic and automation, carried out throughout its construction and commissioning. The
power of the electric motors used is verified by calculations. All control and protection
diagrams of the motors as well as of the automation controller are described. Electric power
supply cabinets are described, and a Diesel-Generator unit is chosen as an autonomous
source of electricity. The modules of the Japanese CP1E Omron controller and its
programming principles are described. Finally, some technical-economic aspects are
brought.
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Introducere

Economisim spatiu cu sistemele automate de parcare este o solutie sigura si foarte
raspandita in zilele noastre aprope in majoritatea tariloe din Europa si asia au o mare
raspindire au parcarile automatizate .

Una dintre problmele oraselor

mari este aglomeratia in trafic

si neajunsul sau lipsa locurilor
de parcare . Lacare majoritatea
ambuteiajelor se formeaza din

cauza incorect a parcare
vehicolelor.
In tara noastra sunt inregistrate
peste un milion de masini, mai
exact, 1 077 922 de vehicule.

Datele statistice reflecta situatia

de la 1 februarie 2021.
Pe primul loc in Topul
localitatilor cu cele mai multe

mijloace de transport, deloc

surprinzator, se situcaza
municipiul Chisindu, cu un total de aproape 318 mii de masini. Chisinau ocupa primul
loc la inmatricularea masinilor statistica arata ca fiecare a 3 masina este situata in
chisinau. Mun.Chisinau 317 724 de masini inregistrate urmat de mun. Balti cu 48 578 .

Cate masini sunt
inregistrate in Moldova

(=)
= SE
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mun, Chisinau
mun. Baly S 4 578
UTA Gigiuzia N 47 351
Orhei N 33 419

Solutionarea problemei este modernizrea parcarilor si construirea parcariilor noi.
Parcarea cu mai multe etaje este de obicei o cladire cu mai multe etaje care are locuri de
parcare pentru masini $i motociclete si mai rar pentru camioane sau biciclete. Garajele

sunt construite in principal in orasele mari pentru a valorifica mai bine spatiul limitat din
interiorul orasului si pentru a elibera spatiul stradal de masinile parcate (asa-numitul
trafic stationar).
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